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Pulsa cualquier punto

para ir directamente




desde 1982

aportando soluciones

Contaval nacidé en 1982 ofreciendo a sus
clientes automatismos industriales tales como
contadores de impulsos o reguladores de
temperatura. Hoy en dig, somos una empresa
moderna que ofrece soluciones a través de mds
de 50 proveedores que fabrican equipos con la

tecnologia mas puntera a nivel mundial.

SECTORES

> Aerondutica y naval

> Alimentacioén

> Automovil

> Construccidn y obras publicas
> Control de accesos

> Domotica

> Electromedicina

> Electronica y telecomunicaciones
> Energias renovables

> Envase y embalaje

> Fabricantes de maquinaria

> Farmacia y cosmética

> Gestion de trafico

> lluminaciéon

> Manipulacidn y transporte

> Maquina herramienta

> Quimica y petroguimica

> Transporte publico

> Transporte vertical y elevacion

> Vehiculos industriales






Priorizacion de transporte publico

Soluciones inteligentes para otorgar prioridad de paso a autobuses, tranvias y vehiculos de
emergencia, reduciendo tiempos de recorrido y mejorando la fluidez del trafico mediante tecnologias

de radio, lazos inductivos o microondas.

CAP'PRIO

Priorizacién semaférica para transporte publico mediante radio

Ideal para redes de transporte urbano donde se requiere una gestion inteligente de la

prioridad.

Caracteristicas:
e Comunicacion radio entre vehiculo e interseccion.
e Geolocalizacion GPS en tiempo real.
¢ Adaptacion dindmica segun el trafico.
¢ Software de supervision y andlisis.

e Sin necesidad de obra civil.

Bus urbano « BRT « Redes inteligentes




IV System

Bucle inductivo + identificacion selectiva

Sistema que combina la deteccidon mediante bucle inductivo con la identificacion exclusiva de vehiculos

autorizados.

Caracteristicas:
¢ Deteccion selectiva de autobuses y vehiculos prioritarios.
¢ Un Unico lazo realiza deteccién e identificacion.
e Compatible con instalaciones existentes.
e Alta inmunidad EMC y funcionamiento sin mantenimiento.

¢ Permite gestionar accesos ademds de prioridades semaféricas.

Ideal para: Autobuses « Ambulancias » Bomberos « Accesos restringidos

EasyFlow
Radio de microondas 24 GHz

Priorizaciéon sin necesidad de instalar lazos inductivos.

Caracteristicas:

e Comunicaciéon inalémibrica hasta 300 m.

Instalacion rapida y sin obra civil.

Configuracion mediante aplicacion movil.

Diferentes codigos de prioridad.

Reduccion de costes de implantacion y mantenimiento.

Cruces urbanos « Modernizacion de intersecciones ¢ Instalaciones rapidas




Carriles bici y movilidad sostenible

Detectores magnéticos de la gama MAG-FLEX disefados para la deteccion precisa de vehiculos, bicicletas
y otros modos de movilidad ligera mediante lazos inductivos. Una solucion fiable para la regulacion del

trafico, el conteo y la prioridad semaférica.

MFC MAG-FLEX

El detector MFC MAG-FLEX utiliza la tecnologia de lazo inductivo para identificar la presencia y el sentido
de circulacion de vehiculos y bicicletas, incorporando algoritmos especificos para detectar con precision

bicicletas, patinetes y otros vehiculos de movilidad personal.

Caracteristicas:
e Deteccion de presencia y conteo de vehiculos y bicicletas.
» Solicitud de fase verde y prioridad semaférica para carriles bici.

« Deteccion del sentido de circulacion mediante configuracion mono o bi-canal.

¢ Algoritmos optimizados para bicicletas, patinetes y VMP.

¢ Ajuste automdatico del lazo y funciones de autodiagnostico.

¢ Configuracion y mantenimiento mediante Cap’Mobile via Bluetooth.
« Alta fiabilidad, fécil instalacion.

Detection area




Cruces inteligentes

Percepcion en carretera V2X

Sistema de percepcion instalado en la infraestructura que combina datos LIDAR
y cadmaras para detectar, localizar y clasificar vehiculos, usuarios vulnerables y
peatones. La informacion se procesa en tiempo real y se transmite a los sistemas

de gestion del trafico para anticipar riesgos y mejorar la seguridad vial.

Caracteristicas
e Fusidon de datos procedentes de LIDAR y cadmaras.
¢ Deteccion de vehiculos, peatones y usuarios no motorizados.
« Clasificacion y seguimiento de mdltiples objetivos.
e Obtencién de distancia, velocidad, direccion y flujo de trafico.
« |dentificacion de incidencias y comportamientos anémalos.

¢ Transmision de informacion en tiempo real.

¢ Configuracion adaptada a cada escenario vial.
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La solucidn estandar para la deteccidon de vehiculos en accesos e intersecciones. El modelo mas avanzado de la gama para intersecciones complejas.
Caracteristicas Caracteristicas

¢ Deteccidn de presencia y paso. ¢ Dos zonas de deteccion independientes.

e Control de carriles e intersecciones. * Medicién de distancia, velocidad y direccion.

e Conteo de vehiculos. Seleccién del vehiculo mds proximo, mas lejano o mas répido.

¢ Instalacién sin obra civil. Deteccidon de circulacién en sentido contrario.

e Configuracion via bluetooth(R) mediante APP gratuita Cap’Mobile Configuracion via bluetooth(R) mediante APP gratuita Cap’Mobile




Calmado de trafico
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RFSA RFI
Especialmente disefado para activar dispositivos en funcion de la velocidad del Sensor compacto pensado para integrarse en equipos de terceros.
vehiculo.

Caracteristicas
Caracteristicas ¢ Medicidn de velocidad.

¢ Medicion de velocidad. ¢ Formato compacto.

¢ Umbral de velocidad configurable. Bajo consumo.

¢ Activacion de sefnales luminosas. Integracion sencilla.

e Compatible con paneles informativos. Ideal para fabricantes de paneles.
¢ Tecnologia Doppler de 24 GHz.

Configuracion via bluetooth(R) mediante APP gratuita Cap’Mobile




Deteccion de presencia y conteo de vehiculos

MFC MAG-FLEX

Tecnologia de lazo inductivo para identificar la presencia y el sentido de circulacion de
vehiculos y bicicletas, incorporando algoritmos especificos para detectar con precision

bicicletas, patinetes y otros vehiculos de movilidad personal.

Caracteristicas:
e Deteccion de presencia y conteo de vehiculos y bicicletas.
¢ Solicitud de fase verde y prioridad semaférica para carriles bici.
« Deteccion del sentido de circulacion mediante configuracién mono o bi-canal.
¢ Algoritmos optimizados para bicicletas, patinetes y VMP.
¢ Ajuste automdtico del lazo y funciones de autodiagnostico.
e Configuracion y mantenimiento via bluetooth(R) mediante APP gratuita Cap’Mobile

« Alta fiabilidad, facil instalacion y producto fabricado en Francia.

MFT Operating Principles

*Presence B1 and/or B2 sent, detections are
independente

RFPV

La solucidn estandar para la deteccidon de vehiculos en accesos e

intersecciones.

Caracteristicas
¢ Deteccion de presencia y paso.
e Control de carriles e intersecciones.
¢ Conteo de vehiculos.

¢ Instalacién aérea sin obra civil.

e Configuracion via bluetooth(R) mediante APP gratuita Cap’Mobile.







Telepeaje Free Flow Pago mediante sistemas RFID
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Activacion ETC de alta velocidad Lectura RFID
Sistema que detecta con precision la llegada de los vehiculos y genera la senal Sistema de cobro y validacion automdatica basado en tecnologia RFID, que
de activacion para cdmaras de captura y reconocimiento de matriculas. Permite identifica los vehiculos de forma segura y sin contacto durante su paso por
controlar varios carriles y sincronizar varias cadmaras con un Unico LiDAR. puntos de control. Permite automatizar el cobro de peajes, accesos o servicios de

transporte, mejorando la fluidez del trafico y reduciendo los tiempos de espera.
Caracteristicas
e Deteccion precisa de vehiculos en aproximacion. Caracteristicas

e Generacion de senales de trigger para cadmaras. ¢ |dentificacion automdatica de vehiculos mediante etiquetas RFID.

e Control sincronizado de varios carriles. Lectura sin contacto y a velocidad de circulacion.

Cobro automatico sin necesidad de detener el vehiculo.

¢ Activacion simultdnea de mdltiples cdmaras.

¢ Respuesta rapida en situaciones de trafico intenso. Trazabilidad completa de los transitos registrados.

¢ Deteccion de vehiculos que circulan en paralelo. Integracion con plataformas de gestion y facturacion.

e Funcionamiento nocturno y bajo condiciones de lluvia. Alta fiabilidad de lectura incluso en entornos exigentes.

Reduccion de colas y mejora de la experiencia del usuario.




Control de barreras

FVD-L

Gracias a sus tres transductores magnetorresistivos, el FVD-L monitoriza continuamente los ejes X,
Y y Z del campo magnético terrestre para detectar la presencia de vehiculos, motocicletas y otros

elementos férreos con gran precision.

Caracteristicas:
¢ Deteccion tridimensional en los ejes X, Yy Z.

e Sustitucion directa de lazos inductivos.

« No requiere amplificador ni controlador externo.

« Instalacion empotrada o sobre superficie.

¢ Funcionamiento independiente de la orientacion del sensor.
« Salidas bipolares PNP y NPN.

e Seis niveles de sensibilidad configurables.

« Proteccion IP69K / NEMA 6P para entornos exigentes.

¢ Diseflo compacto de 77 x 19 x 756 mm.




Sentido de circulacion

Solucion formada por dos puntos de deteccion fotoeléctrica instalados consecutivamente en el carril. El
orden en el que el vehiculo interrumpe los haces permite determinar su sentido de circulacion y generar

una senal para el sistema de control.

Cada punto de deteccidn estd compuesto por un transmisor remoto LT y un receptor LR, conectados a un
amplificador fotoeléctrico. La separacion entre los sensores y la electréonica permite instalar los cabezales
en campo y alojar los amplificadores dentro de un armario protegido. Los sensores remotos Telco pueden

alcanzar hasta 70 metros en configuracion de barrerag, en funcion del amplificador utilizado.

Caracteristicas:
e Determinaciéon del sentido mediante la activacién secuencial de dos haces.

e Deteccidn fotoeléctrica sin contacto con el vehiculo.

Configuracion mediante dos canales de deteccion independientes.

Alcance de hasta 70 m en modo barrera, segun amplificador seleccionado.

Ajuste de sensibilidad para adaptarse al entorno.

Salidas de relé o transistor, segun la configuracion.

Opcional: temporizado a la conexién y/o desconexion.

Supervision del estado de sensores y sefiales mediante indicadores.

Alta tolerancia a entornos industriales y condiciones exigentes.

Sensores disponibles con conexion por cable o conector




Sensores remotos LT/LR

Transmisores y receptores fotoeléctricos disponibles
en diferentes formatos de carcasa, conexiones y

caracteristicas de deteccion.

Amplificador multiplexado MPA

Amplificador multiplexado de dos canales
independientes, adecuado para conectar dos 0 mas
conjuntos de transmisor y receptor. Ofrece salidas
individuales de relé o transistor y un alcance de hasta

45 m en modo barrera.

Amplificador fotoeléctrico PAB20

Amplificador fotoeléctrico de dos canales con
montaje en carril DIN y conexidon de bus. Cada canal
trabaja con su propio conjunto de transmisor y

receptor y dispone de una salida independiente.

También puede configurarse el sistema utilizando dos
amplificadores PA de un canal, como PA 01, PA 10, PA 11

o PA15. La funcién de sentido no reside en un Unico PA:
se obtiene procesando el orden de activacion de los

dos puntos de deteccion.




Clasificacion de vehiculos

Sistema de medida formado por un transmisor y un receptor con mdltiples haces paralelos o cruzadas. Al
atravesar la barreraq, el vehiculo interrumpe un patrén de haces que permite obtener informacion sobre su

perfil, dimensiones y posicion.

Integrada con el sistema de control, esta informacidon geométrica puede utilizarse para separar vehiculos
consecutivos y clasificarlos por categorias segln su silueta, altura u otros criterios definidos en la

aplicacion. La SS 02 admite funciones de andlisis geométrico, medicion, posicionamiento y monitorizacion.

Caracteristicas:
¢ Cortina de medicion con entre 12 y 384 canales paralelos.
e Separaciéon entre haces de 5,10 0 20 mm.

Alcance de deteccidn de hasta 10 m.

Longitud activa entre 225 y 1.920 mm.

Andlisis geométrico para medicion, posicionamiento y monitorizacion.

Visualizacién en tiempo real del estado de cada haz.

¢ Modos de escaneo y funcionamiento configurables.

Funciones de histéresis, blanking y filtrado de serales.

Hasta cuatro salidas digitales configurables.

Salida analdgica seleccionable de 0-10 V 0 4-20 mA.

Diferentes opciones de comunicacion: RS-485 o 10-Link

Configuracion, diagnoéstico y monitorizacion mediante software.

Perfil de aluminio compacto y proteccion IP67 para entornos exigentes.
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LiDAR medicion dimensional

Solucion para medir en tiempo real la longitud, anchura y altura de los vehiculos
mediante escaneo y modelado tridimensional, sin necesidad de detenerlos ni
reducir su velocidad. La informacion obtenida puede transmitirse directamente a

la plataforma central de gestion.

Caracteristicas
¢ Medicion dindmica de longitud, anchura y altura.
¢ Modelado 3D del vehiculo en tiempo real.

e Funcionamiento sin detener ni ralentizar el tréfico.

Configuraciéon para uno o varios carriles.

Separacion precisa de vehiculos consecutivos.

Activacion sincronizada de cdmaras.

Funcionamiento estable durante el dia y la noche.







Proteccion de taneles

Control dimensional y de gdlibo

Solucion LIDAR para medir en tiempo real la longitud, anchura y altura de los
vehiculos en movimiento, asi como detectar automdaticamente aquellos que
superan los limites de gdlibo establecidos. Permite generar avisos, activar
cdmaras y transmitir la informacion a la plataforma central de gestion sin

detener ni ralentizar la circulacion.

Caracteristicas
¢ Medicion dindmica de longitud, anchura y altura.
* Modelado 3D del vehiculo en tiempo real.
» Deteccion automdatica de exceso de gdlibo.
¢ Funcionamiento sin detener ni ralentizar el trafico.
¢ Configuracion para uno o varios carriles.
¢ Activacion sincronizada de sefales, alarmas y cdmaras.
¢ Instalacién sin modificar la calzada y funcionamiento estable de dia y de

noche.




Zondas escolares

Lidar V2X

Sistema de percepcion instalado en la infraestructura que combina datos LIDAR
y cdmaras para detectar, localizar y clasificar vehiculos, usuarios vulnerables y
peatones. La informacion se procesa en tiempo real y se transmite a los sistemas

de gestion del trafico para anticipar riesgos y mejorar la seguridad vial.

Caracteristicas
¢ Fusion de datos procedentes de LIDAR y cGmaras.
¢ Deteccion de vehiculos, peatones y usuarios no motorizados.
¢ Clasificacion y seguimiento de mdltiples objetivos.
¢ Obtencion de distancia, velocidad, direccion y flujo de trafico.
« |dentificacion de incidencias y comportamientos anémalos.
e Transmision de informacion en tiempo real.

¢ Configuracion adaptada a cada escenario vial.




RFSA

Especialmente disefiado para activar dispositivos en funcion de la velocidad del

vehiculo.

Caracteristicas
¢ Medicion de velocidad.
¢ Umbral de velocidad configurable.
e Activacion de senales luminosas.
e Compatible con paneles informativos.
¢ Tecnologia Doppler de 24 GHz.

Sensor compacto pensado para integrarse en equipos de terceros.

Caracteristicas

Medicién de velocidad.
Formato compacto.
Bajo consumo.
Integracion sencilla.

Ideal para fabricantes de paneles.
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Gestion de tranvias

Soluciones para la deteccion, localizacion y control de tranvias y sistemas ferroviarios ligeros. Disefiadas

para gestionar la prioridad semafoérica, el accionamiento de agujas, la sefalizacion ferroviaria y la

supervision de la red con la maxima fiabilidad y seguridad.

CAP’'SYSTEM CONNECT

La soluciéon mds avanzada de Capsys, que combina equipos embarcados, infraestructura
en via y software de supervision para gestionar toda la red de tranvia desde una Unica
plataforma.

Caracteristicas:
¢ Gestion de prioridad semaférica supervisada.
¢ Comunicacion radio segura y bidireccional en tiempo real.
« Digitalizacién de puntos de deteccion: lazos virtuales.
¢ Control de agujas, senalizacion ferroviaria y gestion de cocheras.
¢ Localizacién y reposicionamiento de vehiculos.
« Software de supervisidbn con monitorizacion, alarmas, informes y estadisticas.
¢ Configuracion flexible de puntos de deteccion virtuales.
¢ Arquitectura escalable y adaptable a futuras ampliaciones.
e Reduccion de trabajos de obra civil de hasta un 70%.

¢ Compatible con redes de tranvia y autobus.




CAP’'SYSTEM

Sistema de deteccion y control ferroviario para tranvias y trenes ligeros, que gestiona prioridades

semaforicas, localizacion de vehiculos y control de agujas, garantizando una operacion segura y fiable..

Caracteristicas:
e Prioridad semaférica para tranvias y trenes ligeros.
¢ Control de agujas y cambios de via.
 Deteccion de llegada, salida y presencia en estaciones.
e Localizacion e identificacion de vehiculos en tiempo real.
e Comunicacion bidireccional entre vehiculo e infraestructura.

e Transmision redundante para maxima fiabilidad.




Casos de éxito

Tranvia Barcelona

Para modernizar el sistema de prioridad semaférica del tranvia de Barcelona y
facilitar la ampliacion de la red, Cap’System Connect se implanté en las lineas

Trambaix y Trambesos, incluyendo:

e 86 intersecciones
e 36 tranvias
e 35 km de via

¢ 85 paradas

Necesidades
e Evolucion y mejora del rendimiento del sistema de prioridad semaforica.

e Gestion y supervision de la prioridad.

Objetivos
e Aumento de la velocidad comercial.

e Mejora del rendimiento de la red.

Beneficios
e Ahorro en costes de instalacion.
e Reduccion de entre un 60 % y un 70 % de la obra civil.

« Mayor facilidad de mantenimiento.




Seguridad ferroviaria
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Deteccion embarcada de obstéculos il LGN w

Solucion LIDAR instalada en la parte delantera del tren para monitorizar la via { P Eoy
de avance y detectar obstdculos o intrusiones. El sistema proporciona alertas e - ! -
tempranas al conductor mediante el terminal de visualizacion, facilitando una & ‘ —

actuacion anticipada ante objetos caidos, personas u otras ocupaciones de la

via.

Caracteristicas
« Instalacion frontal y escaneo activo y continuo de la via.
» Deteccion de objetos e intrusos en la trayectoria.
¢ Aviso temprano al conductor en tiempo real.
e Funcionamiento estable ante cambios de iluminacion y deslumbramientos
¢ Informacion tridimensional con precision centimétrica.
¢ Obtencion de la posicion y el volumen de los obstdculos.

e Fusion de LIDAR y cdmaras para incrementar la redundancia del sistema.




Monitorizacion de marquesinas

Sistema LIDAR para supervisar de manera continua la deformacion de
las marquesinas y cubiertas de las estaciones. Permite comprobar si el
desplazamiento estructural supera un umbral establecido y generar una alarma

para anticipar situaciones de riesgo para pasajeros y circulaciones ferroviarias.

Caracteristicas
e Medicion activa y sin contacto.
¢ Deteccion de deformaciones con precision centimétrica.
¢ Alarmas configurables por superacion de umbral.
¢ Tiempo de respuesta del orden de milisegundos.
 Monitorizaciéon automatica y continua 24/7.
e Proteccion IP67 para instalaciones exteriores.
¢ Rango de funcionamiento de -40 °C a +85 °C.

e Instalacion vertical u horizontal con maltiples sensores LIDAR.

Inspeccion de puertas de andén

Sistema de supervision en tiempo real para detectar personas u objetos situados
en el espacio existente entre las puertas de andén y el tren. La deteccién activa
una alerta inmediata antes de la salida, ayudando a evitar atrapamientos y

otras situaciones de riesgo.

Caracteristicas
e Captura de informacion tridimensional del area protegida.

¢ Deteccion de objetos con precision centimétrica.

Supervision continua en tiempo real.

Aviso acustico y luminoso ante una deteccion.

Zona de deteccidn configurable segln cada estacion.

Inmunidad al deslumbramiento y a la iluminacién intensa.

Instalacion en la puerta de andén o en el propio tren.




Deteccion de intrusiones en via

N O R R

PP P P b e b

Sistema LIDAR instalado junto a la infraestructura ferroviaria para supervisar

o
4

de forma continua tramos de via especialmente sensibles. Detecta personas,
vehiculos, desprendimientos y otros obstdculos, enviando avisos y alarmas all

terminal de control para agilizar la respuesta ante emergencias.

Caracteristicas
e Escaneo activo y monitorizacion continua 24/7 de zonas de riesgo.
¢ Alerta temprana de obstdculos e intrusiones.

¢ Envio de alarmas en tiempo real al sistema de control.

Nubes de puntos de alta densidad y precision centimétrica.

Funcionamiento estable frente a cambios de iluminacion y deslumbramientos.

Obtencioén de la posicion y el volumen del obstdculo.

Fusion de LIDAR y cémaras para aumentar la informacion y la redundancia.







